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Robo para inspecao de componentes de um transportador de
correia

Transportadores de correia (TCs) estdo presentes em nossas llustracdo do robd
operacdes e em diversos outros ramos industriais. Esses equipamentos
devem ser inspecionados periodicamente para monitoramento de
avarias e garantia de pleno funcionamento.

Essa inspecéo se depara, entretanto, com desafios que motivaram o
desenvolvimento de um inovador dispositivo autbnomo que
contribuisse para qualidade da inspecéo.

O primeiro desafio se relaciona a dependéncia substancial do conhecimento e da sensibilidade do
operador, ja que este deve detectar e reconhecer ruidos e vibragdes durante a inspecao de TCs que
tipicamente indiquem algum comportamento andmalo. O segundo desafio diz respeito as
caracteristicas dos TCs que dificultam a inspe¢éo por operadores, por exemplo, as significativas
extensbes das correias, a quantidade elevada de componentes a serem mensurados, bem como a
existéncia de restricdes de acesso em determinados componentes destes.

Outro desafio € o fato das inspe¢cbes serem realizadas, em geral, a céu aberto, 0 que ocasiona
fadiga excessiva e reducéo cognitiva dos operadores, pois estes necessitam se deslocar por longas
distancias estando sujeitos a intempéries.

O dispositivo robdtico para inspecdo de componentes de um TC compreende, dentre outros
dispositivos, uma plataforma movel dotada de rodas e esteiras para a locomogcdo e um braco
robético.

O braco robético compreende uma estrutura articulada para que seja possivel alcancar ou contatar
um ponto de interesse, no qual possui um sensor de vibracbes para possibilitar a medicdo da
vibracdo dos componentes do equipamento durante a inspegao.

A configuragdo do dispositivo permite sua locomocao através de acessos do TC, ultrapassar
obstaculos, subir e descer escadas, bem como operar em diferentes terrenos, como pavimento,
terra, lama, grade e chapas metalicas.

Esta tecnologia também revela um método para inspecdo de componentes de um TC utilizando o
referido dispositivo robaético.

E possivel incluir sensores Sistema de GPS, sensores e . ~
S ) . : Possui alto grau de protecao,
adicionais para realizar cameras, que permitem e o
: . e ~ S possibilitando sua opera¢éo em
leituras em locais de dificil navegacao semiautbnoma ou . :
" locais hostis
acesso auténoma
Todos os dados de inspecéo obtidos através do dispositivo As imagens da camera podem
robotico possuem informacédo de geolocalizacdo e timestamp, contribuir para 0 monitoramento do
e podem ser utilizados para monitorar as condicdes desgaste dos componentes e otimizar
operacionais de rolamentos, possibilitando assim a predicao o planejamento de manutengdes
antecipada de falhas preventivas

Alex Fernandes Alves, André Stanzani Franca, Felipe Ribeiro da Fonseca, Fernando Cesar
Lizarralde, Filipe Augusto Santos Rocha Gabriel Carvalho Garcia, Gustavo Medeiros Freitas,
Marcos Paulo Torre, Jodo Carlos Espilca Monteiro e Ramon Romankevicius Costa.

NUmero: BR 10 2018 010213 3

Titulo: “Dispositivo robdtico e método para inspecdo de componentes de um transportador de
correia”

Data do depdsito no INPI: 18/05/2018

Figura 1: Dispositivo robético realizando inspecao em Figura 2: Vista em perspectiva do dispositivo robético
componentes de um TC
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